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1. Общие положения 

1.1. Регламент определяет порядок подготовки и проведения 

региональных робототехнических соревнований по подводной робототехнике 

«ОкеанИКС» (далее – Соревнования). 

1.2. Организатором Соревнований является муниципальное бюджетное 

общеобразовательное учреждение гимназия № 7» (далее – МБОУ гимназия № 

7).  

1.3. Соревнования проводятся в рамках краевого фестиваля по 

судомоделированию с межрегиональным участием «Скользящий по волнам» 

посвященного 80-й годовщине Победы Великой Отечественной войне 

1941-1945 годов. 

 

2. Цели и задачи Соревнований 

2.1. Цель: Развитие инженерно-конструкторских способностей и 

технического мышления обучающихся в области подводной робототехники. 

2.2. Задачи:  

− выявить уровень подготовки участников соревнований; 

− развить интерес детей и молодежи в области подводной 

робототехники.  

 

3. Руководство Соревнований 

3.1. Общее руководство по проведению Соревнований осуществляет 

МБОУ гимназия № 7.  

3.2. Общее руководство подготовкой Соревнований осуществляет 

Оргкомитет (Приложение 1).  

 

4. Судейская коллегия 

4.1. В состав судейской коллегии входят главный судья соревнований, 

судьи стартов, секретарь соревнований (Приложение 2). 



4.2. В состав судейской коллегии включаются представители 

профессиональных организаций, педагогические работники дополнительного 

образования, реализующие программы по судомоделированию и подводной 

робототехники. 

4.3. Судейская коллегия Соревнований выявляет победителей на 

основании требований, изложенных в регламенте. 

4.4. Решение судейской коллегии оформляется протоколами, утверждается 

главным судьей, главным секретарем и подписями судей стартов.  

 

5. Участники Соревнований 

5.1. В Соревновании принимают участие команды образовательных 

учреждений основного общего, среднего (полного) общего, дополнительного 

образования детей, реализующие дополнительные образовательные программы 

технической направленности в области подводной робототехники.  

5.2. Команда в каждом классе имеет право принять участие не более чем в 

2 классах. Лучший результат идет в командный зачет. 

5.3. Члены команды должны иметь единую форму. 

5.4. Участниками являются обучающиеся объединений 

судомоделирования и подводной робототехники, сформированные в команды. 

Возраст учащихся от 10 до 16 лет (включительно). 

 

6. Соревновательные категории 

№ п\п Наименование  

категории 

Уровень Описание 

1 Скат: пилотирование 

 

starter Участники:  

учащиеся 3-5 класса. 

 

Состав команды: 1-2 

человека. 

 

Не более 8 команд в 

категории. 

 

 

2 Акула: пилотирование starter Участники:  

учащиеся: 6-7 класса. 

 

Состав команды: 1-2 

человека. 

 

Не более 8 команд в 

категории. 



 

3 Кит: пилотирование + 

проект 

starter Участники:  

учащиеся 8-9 класса. 

 

Состав команды: 1-2 

человека. 

 

Не более 8 команд в 

категории. 

 

 

7. Порядок и сроки проведения соревнований 

7.1 Соревнования проходят в очном формате 26 апреля 2025 г. 

7.2 Место проведения соревнований: г. Хабаровск, Тихоокеанская ул., 

194А МБОУ гимназия № 7. 

7.3 Для участия в Соревнованиях до 18 апреля 2025 года включительно 

необходимо зарегистрировать команду по ссылке: _________ 

 

8. Содержание соревнований 

8.1. Скат: пилотирование.  

8.1.1. Содержание задания.  

Задание состоит из 3 частей: 

Часть 1 задания: Составление карты м маршрутного листа (работа на 

суше) 

На карту нанесены черновые точки объектов, которые нужно собрать 

роботом.  

Команде необходимо: 

- разработать условные обозначения объектов;  

- нанести обозначения и маршрутные линии на шаблон карты;  

-составить маршрутный лист.  

Маршрут должен быть составлен таким образом, чтобы собрать за 5 

минут максимальное количество объектов. 

Часть 2 задания: Балансировка робота и подключение манипулятора-хвата 

Команде необходимо сбалансировать робота в специальном резервуаре с 

водой, используя систему управления плавучестью (поплавки и диски 

балластов). Робот не должен иметь крена и отклонения дифферента более чем 

на 20 градусов. 

Подключить манипулятор-хват и установить его на корпус робота. 

Часть 3 задания: Выполнение миссии с роботом (в бассейне) 



В бассейне будут расположены в разных местах объекты, которые 

необходимо перенести с помощью манипулятора-хвата в зону склада (рис. 1, рис. 

2).  

 

 

 

 

 

 

   Рис. 1 – Вид бассейна сверху                    Рис. 2 – Вид бассейна сбоку 

 

8.1.2. Оценка заданий. 

№ Критерий Подкритерий Баллы 

1 Маршрутный лист  Аккуратность 0-5  

Лист заполнен аккуратно. Нет 

следов воды. Подчерк 

разборчив. Маршрутный лист 

подписан. 

1.1  Условные знаки 0-5 Есть разработанные 

условные обозначения. На 

маршрутном листе есть 

только черновые точки 

объектов. Присутствуют свои 

условные знаки разных 

препятствий.  

Они подписаны.  

 0 – обозначений нет  

1 – 1-2 обозначения указано 

2 – 1-2 обозначения и одна 

маршрутная линия 

3 – 3 и более обозначения, 

есть одна маршрутная линия. 

4 – 4 и более обозначения, 

есть одна маршрутная линия. 

 5 – 4 и более обозначения, 

более одной маршрутной 

линии указано.  

1.2  Отметки маршрута  0 – 5 Есть обозначения 



разных маршрутов разными 

цветами или разными 

линиями (пунктир, тонкая 

линия) 

0 – нет отметок маршрута 

3 – есть 3 линии маршрута 

5 – отмечены все варианты 

передвижения робота в 

бассейне 

1.3  Наличие плана 

работе в воде 

0/5 

0 – план не отражен в 

маршрутном листе 

5 – план отражен в 

маршрутном листе. 

*без маршрутного листа команда не допускается 

до выполнения задания в бассейне. 

Итого – 20 баллов 

2. Подготовка робота Робот 

сбалансирован 

0/5 

0 - робот не сбалансирован. 

5 -робот не имеет крена и 

отклонения дифферента 

более чем на 20 градусов. 

2.1  Хват подключен 

корректно 

0/5 

0 - не продемонстрирована 

работоспособность хвата. 

5 -хват работает корректно 

при демонстрации 

корректного подключения, 

гайка разъема плотно 

закручена. 

*без проверки этих пунктов команда не 

допускается до выполнения задания в бассейне. 

Итого 10 

3 Работа в бассейне Задача как можно 

быстрее перенести 

блоки в зону склада 

согласно 

последовательности 

действий в 

маршрутном листе 

0-50 

За каждый блок команда 

получает 10 баллов 

Блок учитывается, если после 

остановки времени он 

находится строго в зоне 

склада. Не выходит ни одной 

частью за его пределы. 

 

3.1  Соответствие 0-20 



маршрутному листу 0 последовательность 

действий не соблюдена  

10 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному листу 

даже если очередность 

нарушена  

15 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному листу 

в последовательности, 

которая обозначена 

20 – полное соответствие 

действий с маршрутным 

листом  

4 Штрафы Не соответствие ТБ, 

которая будет 

озвучена до начала 

работы 

-1 бал за каждую фиксацию 

нарушения. Даже если уже 

снимали баллы за это  

8.1.3. Условия выполнения заданий. 

1. Время на зачетную попытку не более 5 минут.  

2. Время на тренировочный заплыв – 10 минут для всех (единовременно). 

Во время тренировочного заплыва необходимо протестировать процесс захвата 

манипулятором-хватом объекта.  

3. Маршрутные листы и карта предъявляются участниками судьям для 

оценки. Без них невозможно выполнение части 2 задания (без карты не 

допускается на 2 задание)  

4. Оценка судьей балансировки робота осуществляется в специальном 

резервуаре с водой: во время оценки участник погружает робота в резервуар, 

судья оценивает балансировку. Участник, получив оценку, может изменить 

балансировку без изменения оценки. 

5. Предусмотрено 2 зачетные попытки.  

6. Участникам разрешено меняться пультом во время выполнения 

зачетной попытки. 

 

8.2. Акула: пилотирование 

8.2.1. Содержание задания. 

Задание состоит из 3 частей: 

Часть 1 задания: Составление карты м маршрутного листа (работа на 

суше). 

На карту нанесены черновые точки объектов, которые нужно собрать 

роботом.  

Командам необходимо: 

- разработать условные обозначения объектов; 



- нанести обозначения и маршрутные линии на шаблон карты;  

-составить маршрутный лист.  

Маршрут должен быть составлен таким образом, чтобы перенести за 5 

минут максимальное количество объектов. 

Часть 2 задания: Балансировка робота и подключение манипулятора-хвата 

Командам необходимо сбалансировать робота в специальном резервуаре с 

водой, используя систему управления плавучестью (поплавки и диски 

балластов). Робот не должен иметь крена и отклонения дифферента более чем 

на 20 градусов. 

Подключить манипулятор-хват и установить его на корпус робота. 

Часть 3 задания: Выполнение миссии с роботом (в бассейне) 

В бассейне будут расположены в разных местах объекты, которые 

участнику с роботом нужно перенести с помощью манипулятора-хвата в зону 

склада. Перенос объектов происходит в обозначенные поля (рис.2, рис. 3). 

Например, блок 1 в ячейку склада А (рис. 4.3.3). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рис. 2 – Вид бассейна сверху                 Рис. 3– Вид бассейна сбоку 

 



 

                    Рис.4 – Вид зоны склада сверху 

 

8.2.2. Оценка заданий 

№ Критерий Подкритерий Баллы 

1 Маршрутный лист  Аккуратность 0-5  

Лист заполнен 

аккуратно. Нет следов 

воды. Подчерк 

разборчив. 

Маршрутный лист 

подписан 

 

1.1  Условные знаки 0-5 Есть разработанные 

условные обозначения. 

На маршрутном листе 

есть только черновые 

точки объектов. 

Присутствуют свои 

условные знаки разных 

препятствий.  

Они подписаны.  

 0 – обозначений нет  



1 – 1-2 обозначения 

указано 

2 – 1-2 обозначения и 

одна маршрутная 

линия. 

3 – 3 и более 

обозначения, есть одна 

маршрутная линия. 

4 – 4 и более 

обозначения есть одна 

маршрутная линия. 

 5 – 4 и более 

обозначения, более 

одной маршрутной 

линии указано. 

  

1.2  Отметки маршрута  0 – 5 Есть обозначения 

разных маршрутов 

разными цветами или 

разными линиями 

(пунктир, тонкая 

линия). 

0 – нет отметок 

маршрута. 

3 – есть 3 линии 

маршрута. 

5 – отмечены все 

варианты 

передвижения робота в 

бассейне. 

1.3  Наличие плана 

работе в воде 

0/5 

0 – план не отражен в 

маршрутном листе. 

5 – план отражен в 

маршрутном листе. 

*без маршрутного листа команда не допускается 

до выполнения задания в бассейне. 

Итого – 20 баллов 

2. Подготовка робота Робот 

сбалансирован 

0/5 

0 - робот не 

сбалансирован. 

5 -робот не имеет крена 



и отклонения 

дифферента более чем 

на 20 градусов. 

2.1  Хват подключен 

корректно 

0/5 

0 - не 

продемонстрирована 

работоспособность 

хвата. 

5 -хват работает 

корректно при 

демонстрации 

корректного 

подключения, гайка 

разъема плотно 

закручена. 

*без проверки этих пунктов команда не 

допускается до выполнения задания в бассейне. 

Итого 10 

3 Работа в бассейне Задача как можно 

быстрее перенести 

блоки в зону 

склада согласно 

последовательност

и действий в 

маршрутном листе 

0-50 

За каждый блок 

команда получает 10 

баллов 

Блок учитывается, если 

после остановки 

времени он находится 

строго в зоне склада. 

Не выходит ни одной 

частью за его пределы. 

 

3.1  Соответствие 

маршрутному 

листу 

0-20 

0 последовательность 

действий не соблюдена  

10 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному 

листу даже если 

очередность нарушена  

15 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному 

листу в 

последовательности, 

которая обозначена 

20 – полное 



соответствие действий 

с маршрутным листом  

4 Штрафы Не соответствие 

ТБ, которая будет 

озвучена до начала 

работы 

-1 бал за каждую 

фиксацию нарушения. 

Даже если уже снимали 

баллы за это  

  Всего: 100 

 

8.2.3. Условия выполнения задания 

1. Время на зачетную попытку не более 5 минут.  

2. Время на тренировочный заплыв – 10 минут для всех (единовременно). 

Во время тренировочного заплыва необходимо протестировать процесс захвата 

манипулятором-хватом объекта.  

3. Маршрутные листы и карта предъявляются участниками судьям для 

оценки. Без них невозможно выполнение части 2 задания (без карты не 

допускается на 2 задание)  

4. Оценка судьей балансировки робота осуществляется в специальном 

резервуаре с водой: во время оценки участник погружает робота в резервуар, 

судья оценивает балансировку. Участник, получив оценку, может изменить 

балансировку без изменения оценки. 

5. Предусмотрено 2 зачетные попытки.  

6. Участникам разрешено меняться пультом во время выполнения 

зачетной попытки. 

 

8.3. Кит: пилотирование. 

8.3.1. Содержание задания  

Задание состоит из 3 частей: 

Часть 1 задания: Составление карты м маршрутного листа (работа на 

суше). 

На карту нанесены черновые точки объектов, которые нужно собрать 

роботом.  

Командам необходимо: 

- разработать условные обозначения объектов,  

- нанести обозначения и маршрутные линии на шаблон карты,  

-составить маршрутный лист.  

Маршрут должен быть составлен таким образом, чтобы перенести за 5 

минут максимальное количество объектов.  

Часть 2 задания: Балансировка робота и подключение манипулятора-хвата 

Командам необходимо сбалансировать робота в специальном резервуаре с 

водой, используя систему управления плавучестью (поплавки и диски 



балластов). Робот не должен иметь крена и отклонения дифферента более чем 

на 20 градусов. 

Подключить манипулятор-хват и установить его на корпус робота. 

Часть 3 задания: Выполнение миссии с роботом (работа в бассейне). 

В бассейне будут расположены в разных местах объекты, которые 

участнику с роботом нужно перенести с помощью манипулятора-хвата в зону 

склада (рис. 5, рис. 6). Участникам будут выданы карточки расположения 

объектов в зоне склада. (рис. 7) 

 

 

 

 

 

 

Рис. 5 – Вид бассейна сверху                 Рис. 6 – Вид бассейна сбоку 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                    Рис. 7– Вид зоны склада сверху и сбоку 

 



8.3.2. Оценка заданий. 

№ Критерий Подкритерий Баллы 

1 Маршрутный лист  Аккуратность 0-5  

Лист заполнен аккуратно. 

Нет следов воды. Подчерк 

разборчив. Маршрутный 

лист подписан 

 

1.2  Условные знаки 0-5 Есть разработанные 

условные обозначения. На 

маршрутном листе есть 

только черновые точки 

объектов. Присутствуют 

свои условные знаки 

разных препятствий.  

Они подписаны.  

 0 – обозначений нет  

1 – 1-2 обозначения 

указано 

2 – 1-2 обозначения и одна 

маршрутная линия 

3 – 3 и более обозначения, 

есть одна маршрутная 

линия. 

4 – 4 и более обозначения 

есть одна маршрутная 

линия. 

 5 – 4 и более обозначения, 

более одной маршрутной 

линии указано. 

  

1.3  Отметки маршрута  0 – 5 Есть обозначения 

разных маршрутов 

разными цветами или 

разными линиями 

(пунктир, тонкая линия) 

0 – нет отметок маршрута 

3 – есть 3 линии маршрута 

5 – отмечены все варианты 

передвижения робота в 

бассейне 



1.4  Наличие плана 

работе в воде 

0/5 

0 – план не отражен в 

маршрутном листе 

5 – план отражен в 

маршрутном листе 

*без маршрутного листа команда не допускается 

до выполнения задания в бассейне. 

Итого – 20 баллов 

2. Подготовка робота Робот 

сбалансирован 

0/5 

0 - робот не сбалансирован 

5 -робот не имеет крена и 

отклонения дифферента 

более чем на 20 градусов. 

2.1  Хват подключен 

корректно 

0/5 

0 - не продемонстрирована 

работоспособность хвата. 

5 - хват работает корректно 

при демонстрации 

корректного подключения, 

гайка разъема плотно 

закручена. 

*без проверки этих пунктов команда не 

допускается до выполнения задания в бассейне. 

Итого 10 

3 Работа в бассейне Задача как можно 

быстрее перенести 

блоки в зону склада 

согласно 

последовательности 

действий в 

маршрутном листе 

0-50 

За каждый блок команда 

получает 10 баллов. 

Блок учитывается, если 

после остановки времени 

он находится строго в зоне 

склада. Не выходит ни 

одной частью за его 

пределы. 

 

3.1  Соответствие 

маршрутному листу 

0-20 

0 последовательность 

действий не соблюдена  

10 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному 

листу даже если 

очередность нарушена.  

15 – 3 блока перенесено 

согласно маршрутному 



листу в 

последовательности, 

которая обозначена. 

20 – полное соответствие 

действий с маршрутным 

листом.  

4 Штрафы Не соответствие ТБ, 

которая будет 

озвучена до начала 

работы 

-1 бал за каждую 

фиксацию нарушения. 

Даже если уже снимали 

баллы за это  

  Всего: 100 

 

8.3.3. Условия выполнения задания. 

1. Время на зачетную попытку не более 5 минут.  

2. Время на тренировочный заплыв – 10 минут для всех (единовременно). 

Во время тренировочного заплыва необходимо протестировать процесс захвата 

манипулятором-хватом объекта.  

3. Маршрутные листы и карта предъявляются участниками судьям для 

оценки. Без них невозможно выполнение части 2 задания (без карты не 

допускается на 2 задание)  

4. Оценка судьей балансировки робота осуществляется в специальном 

резервуаре с водой: во время оценки участник погружает робота в резервуар, 

судья оценивает балансировку. Участник, получив оценку, может изменить 

балансировку без изменения оценки. 

5. Предусмотрено 2 зачетные попытки.  

6. Участникам разрешено меняться пультом во время выполнения 

зачетной попытки. 

 

9. Дисквалификация участников. 

1. Некорректное поведение по отношению к соперникам и организаторам 

(оскорбление, неуважительная речь). 

2. Касание объектов в бассейне, которые не являются роботом или его 

частями, т.е. поправление плавающих или закрепленных объектов без 

разрешения. 

3. Выкрикивание подсказок или советов по стратегии и управлению 

роботом во время нахождения команды в зоне соревнований. 

4. Выход из соревновательной зоны без предупреждения судьи и 

уважительной причины. 

5. Если руководитель или родитель вступает в спор с судьями или 

организаторами во время матча или после с целью оспаривания решения судей 



или организаторов, команда дисквалифицируется без возможности 

восстановиться, меняется турнирная таблица, команда выбывает.  

 

10. Примерная программа проведения Соревнований 

 

26 апреля 2025 г. 

9:00 10:00 Прибытие и регистрация команд 

10:00 11:00 Настройка аппаратов. Подготовка к стартам. 

11:00 11:30 Торжественное открытие  

11:30 13:00 Соревнования 

13:00 14:00 Обед 

14:00 17:00 Соревнования 

17:00 18:00 Подведение итогов. Награждение. 

 

11. Определение результатов 

11.1 Первое место в классе присуждается спортсмену, набравшему 

наибольшее количество баллов. Остальные места распределяются согласно 

полученным результатам. 

11.2 Первое командное место присуждается команде, набравшей 

наибольшую сумму баллов. Остальные места распределяются согласно 

полученному результату. 

 

12. Награждение 

12.1. Команда – победитель награждается дипломом 1 степени МБОУ 

гимназии № 7, кубком и ценным призом. 

12.2. Команды – призеры награждаются дипломами 2 и 3 степени МБОУ 

гимназии № 7, кубками и ценными призами.  

12.3. Педагогам-руководителям команд – вручаются благодарственные 

письма. 

 

13. Финансирование 

13.1. Финансовое обеспечение, связанное с организационными расходами 

по подготовке и проведению Соревнований, осуществляется МБОУ гимназия № 

7 за счет средств субсидии, выделенной на выполнение государственного 

задания. 

13.2. Расходы, связанные с проездом участников команд и 

сопровождающих до места проведения Соревнований и обратно, их 

проживанием, питанием участников, оплатой командировочных расходов 

руководителям команд, осуществляются за счёт средств направляющей стороны.  

 

 



 Приложение № 1 
к Регламенту о проведении 

региональных робототехнических 

соревнований по подводной 

робототехнике «ОкеанИКС»  

 

Состав оргкомитета 

региональных робототехнических соревнований  

по подводной робототехнике «ОкеанИКС» 

 

Иванова Наталья 

Владимировна 

− Директор МБОУ гимназия № 7 

Рубан Галина 

Владимировна 

− Руководитель школьного технопарка 

«Кванториум» МБОУ гимназия № 7  

Романова Евгения 

Владимировна 

− Старший методист ЦТЦО «ТЕХНО-IT-куб» 

КГАОУ ДО РМЦ 

Никоненко Максим 

Витальевич 

− Педагог дополнительного образования КГАОУ 

ДО РМЦ 

Хафизов Максим 

Андреевич 

− педагог дополнительного образования МБОУ 

гимназия № 7 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 Приложение № 2 
к Регламенту о проведении 

региональных робототехнических 

соревнований по подводной 

робототехнике «ОкеанИКС»  

 

Состав судейской коллегии  

региональных робототехнических соревнований по подводной робототехнике 

«ОкеанИКС» 

 

 − Главный секретарь 

Рубан Галина 

Владимировна 

− Руководитель школьного технопарка 

«Кванториум» МБОУ гимназия № 7, Главный 

судья соревнований 

Романова Евгения 

Владимировна 

− Старший методист ЦТЦО «ТЕХНО-IT-куб» 

КГАОУ ДО РМЦ, судья стартов 

Никоненко Максим 

Витальевич 

− Педагог дополнительного образования КГАОУ 

ДО РМЦ, судья стартов 

Хафизов Максим 

Андреевич 

− педагог дополнительного образования МБОУ 

гимназия № 7, судья стартов 

 


